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拆包前检查 

 

工业机器人系统运达安装

现场后，安装人员应该第一时

间检查包装箱外观是否有破损，

是否有进水等异常情况，如果

发现有问题，需要马上联系厂

家及物流公司进行处理，工业

机器人系统拆包前的状态如下

图所示。 
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1.美工刀，使用美工刀辅助拆除工业机器人本体上的包装。 

拆包工具及防护工具 
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2.十字螺丝刀，使用十字螺丝刀拧下木箱盖四周的螺钉。 
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3.活动扳手，使用活动扳手卸下固定在工业机器人本体底座上的螺钉

和螺母。 
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4.纯棉手套和安全帽，进行拆包前需做好工业机器人操作与运维前的

安全准备工作。 
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本次课程到此结束 
 

谢谢观看 


